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Instrukcja instalacji



Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa

UWAGA: Niniejsza instrukcja zostata opracowana na podstawie najnowszych specyfikaciji i informacji o
produkcie dostepnych w momencie publikacji. Zastrzegamy sobie prawo do wprowadzania zmian w razie
potrzeby. Wszelkie zmiany w naszych produktach moga powodowac niewielkie réznice miedzy ilustracjami a
objasnieniami w niniejszej instrukcji. Najnowsza/aktualna wersja niniejszej instrukcji jest dostepna na naszej
stronie internetowe;j.

Jedli potrzebujesz wersji elektronicznej lub przettumaczonej instrukcji, zeskanuj kod QR lub wprowadz adres
URL (https://www.mobilityinmotion.com/Autochair-Installer-Manuals) i wybierz odpowiednig instrukcje.

Frangais - Veuillez scanner le QR Code ou entrer 'URL de la
version Francgaise du manuel d’utilisation l autochaic

Deutsch -  Bitte scannen Sie den QR-Code oder geben Sie
die URL fiir die deutsche Version des

Benutzerhandbuchs ein
Espafiol - Escanee el cédigo QR o introduzca la URL de la

version en Espafiol del manual del usuario

Italiano - Scansiona il codice QR o inserisci 'URL per la (ST 0 LPRange
versione Italiana del manuale utente

Polski - Zeskanuj kod QR lub wprowadz adres URL Polskiej
wersji instrukcji obstugi

Cestina - Naskenujte prosim QR kod nebo zadejte URL pro
Ceskou verzi uZivatelské prirucky

Nederlands - Scan de QR-code of voer de URL in voor de
Nederlandse versie van de gebruikershandleiding

yarn- DR XN 71T N-QR K 1M RN 2M2N AIRN Y2 1N
nya7n wh T Ynwnny

OSTRZEZENIE! Smart Lifter jest przeznaczony do montazu wytgcznie przez
Akredytowanego Dealera Autochair lub instalatora Autochair. Przed
instalacjg nalezy przeczytac i w petni zrozumie¢ instrukcje obstugi.

>

Ponizsze symbole stuzg do oznaczania ostrzezer i waznych szczeg6t6w w niniejszej instrukcji.
Prosimy o zapoznanie si¢ z nimi i upewnienie sie o uSwiadomieniu sobie ich znaczenia.

OSTRZEZENIE! Symbole te oznaczaja potencjalnie niebezpieczng sytuacje.
Nieprzestrzeganie okreslonych procedur moze spowodowaé
obrazenia ciata lub uszkodzenie urzadzenia.

OBOWIAZKOWE! Wskazane dziatania muszg zostaé wykonane zgodnie ze
specyfikacjy. Niewykonanie okreslonych czynnos$ci moze
spowodowaé obrazenia ciata lub uszkodzenie urzadzenia.

ZABRONIONE! Nie nalezy wykonywa¢ wskazanych czynnosci. Nie nalezy
ich wykonywaé w zadnym momencie i w zadnych
okolicznosciach. Wykonywanie niedozwolonych czynnosci
moze spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie urzgdzenia.
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1. Informacje techniczne

llustrowane czesci

llustrowany wykaz czesci

Nr pozycji Opis llosé

1 Wciggnik LP

Sworzen radetkowany

Wspornik serwomotoru wktadania/wyciggania

4-kierunkowa skrzynka sterownicza

Wspornik skrzynki sterowniczej

1
2
1
Serwomotor wktadania/wyciggania 1
1
1
1

N|jlojJlo|lh~|lwW]N

4-kierunkowy pilot
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1. Informacje techniczne

Strona montazowa
W zaleznoéci od pojazdu, specjalna rama w ksztatcie litery A zostanie zamontowana po stronie z instrukcja.
Uniwersalne ramy w ksztatcie litery A sg dostepne w wersji lewo- i prawostronnej, w zaleznosci od pojazdu.

Potozenie po prawej stronie Potozenie po lewej stronie

Strona serwomotoru
Serwomotor jest umieszczony z boku instalacji.

Serwomotor po prawej stronie Serwomotor po lewej stronie

Instalacja wg metody montazu

Metoda montazu bedzie sig rézni¢ w zaleznoéci od pojazdu. Bedzie to specjalna rama w ksztatcie litery A lub
uniwersalna rama w ksztatcie litery A. Specjalna rama w ksztatcie litery A posiada zestaw instrukcji montazu, ktére
nalezy przestrzegac.
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2. Wspornik skrzynki sterowniczej

Skrzynka sterownicza jest zamontowana na przekatnej ramy w ksztatcie litery A. Nalezy postepowac zgodnie z
dostarczonymi ilustracjami dotyczgcymi podtgczania skrzynki sterowniczej.

llustrowane czesci

Zestawienie materiatéw (BoM)

Nr Opis llos¢
pozyciji
1 (TM) Wspornik skrzynki sterowniczej 1
2 (TM) Wspornik podpory skrzynki sterowniczej 1
3 Podktadki ptaskie i sprezyste M4 2
4 Sruby M4 x 35 2

Ponizsze kroki pokazuja, jak przymocowac¢ wspornik skrzynki sterowniczej do ramy w ksztatcie litery A. Wspornik
skrzynki sterowniczej powinien by¢é zamontowany na przekatnej ramy w ksztatcie litery A. Jego pozycja bedzie zaleze¢
od obramowania bagaznika, takiego jak uktad tapicerki w pojezdzie.

Przeciggnij element 2 przez element 1, jak pokazanona ~ Wt6z elementy 3 i 4 do wspornika, jak pokazano na
rysunku. Zamontuj element 2 nad przekatng na ramiew  rysunku.
ksztatcie litery A.
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2. Wspornik skrzynki sterowniczej

3. Upewnij sie, ze element 2 jest mocno doci$nigty 4. Skrzynke sterowniczg mozna teraz wstawi¢ do
przed dokreceniem elementu 4, jak pokazano na elementu 1. Upewnij sig, ze wypustka skrzynki
rysunku. sterowniczej znajduje si¢ w gniezdzie wspornika.

Mocowanie do boku pojazdu

Ponizsze kroki pokazuija, jak przymocowac¢ wspornik skrzynki sterowniczej do boku pojazdu, gdy nie mozna go
przymocowa¢ do ramy w ksztatcie litery A. Wspornik skrzynki sterowniczej nalezy zamontowa¢ na wewngtrznej
tapicerce w bagazniku pojazdu za pomocg wkretéw samogwintujgcych z dostarczonego zestawu elektrycznego.
Upewnij sie, ze wspornik jest zamontowany blisko ramy w ksztatcie litery A.

Znajdz miejsce w bagazniku obok ramy w ksztatcie litery  Po zamocowaniu elementu 1 wtéz skrzynke sterownicza.
A. Za pomocg wkretéw samogwintujgcych dostarczonych

w zestawie elektrycznym przymocuj element 1 do

wewnetrznej tapicerki.

Skrzynka sterownicza
Skrzynke sterowniczg mozna umiesci¢ na dwa sposoby wewngtrz wspornika skrzynki sterowniczej.

Opcja 1 - Skrzynka sterownicza ustawiona pionowo.  Opcja 2 - Skrzynka sterownicza potozona na boku.
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3. Mocowanie serwomotoru

Ponizsze kroki pokazujg, w jaki sposéb serwomotor wktadania/wyciggania jest przymocowany do ramy w ksztatcie
litery A przed zainstalowaniem Smart Liftera.

Wspornik serwomotoru ramy w ksztatcie litery A
Dostepne sg dwa rodzaje wspornika serwomotoru: wersja przykrecana i wersja zdejmowana. Nalezy pamigta¢, ze
wspornik serwomotoru jest dwustronny i oba réznig sie wizualnie, jak pokazano na rysunku.

.

1. Rysunek pokazuje przykrecang wersje 2. Rysunek pokazuje zdejmowany przymocowany lewy
przymocowanego prawego wspornika serwomotoru. wspornik serwomotoru.

Mocowanie serwomotoru
Ponizsze ilustracje przedstawiajg sposéb montazu serwomotoru na wsporniku serwomotoru.

1. Zamocuj serwomotor, nasuwajgc go na wspornik. 2. Opus¢ weiggnik L-P na dwa sworznie, jak
Wsun sworzen radetkowany na serwomotor i wspornik, pokazano na rysunku. Upewnij sie, ze wciggnik jest
Jjak pokazano na rysunku. dobrze zamocowany.

3. Wsun drugi sworzen radetkowany na wciggnik L-P i 4. Zamontuj klips w ksztatcie litery R w gérnym sworzniu
serwomotor, jak pokazano na rysunku. na ramie w ksztatcie litery A.
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4. Instrukcje dotyczace okablowania

Ponizsze kroki pokazujg, jak podtgczy¢ skrzynke sterownicza.

Konfiguracja okablowania

4-kierunkowego

1 = Podtgczenie akumulatora 12 V

2 = Podtaczenie serwomotoru GORA/DOL
3 = Serwomotor wktadania/wyciggania

4 = Podtaczenie pilota

5 = Skrzynka sterownicza

Oprawka bezpiecznika

™~ Akumulator

samochodowy 12V

. Aby uzyska¢ bardziej szczegdtowe informacje na temat okablowania, zapoznaj sig z instrukcjami montazu
specyficznymi dla pojazdu lub uniwersalnymi instrukcjami montazu.

. Podtgcz 6-metrowy CZERWONY kabel (dostarczony w zestawie elektrycznym) do CZERWONEGO kabla na
skrzynce sterowniczej za pomocg niebieskiego ztacza taczacego. Podtgcz CZERWONY przewdd do dodatniego
bieguna akumulatora pojazdu za pomocg dotgczonego uchwytu bezpiecznika. W razie potrzeby zabezpiecz
kabel za pomoca dostarczonych opasek kablowych.

. Podtgcz 1-metrowy CZARNY kabel (dostarczony w zestawie elektrycznym) do CZARNEGO kabla na skrzynce
sterowniczej za pomoca niebieskiego ztgcza taczacego. Podtgcz CZARNY kabel do odpowiedniego punktu
uziemienia z tytu pojazdu. NIE uzywaj pomalowanej powierzchni do uzyskania uziemienia. Moze to prowadzi¢
do przerywanego dziatania Smart Liftera.
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4. Instrukcje dotyczace okablowania

PODLACZANIE SERWOMOTORU GORA/DOL
Ponizszy schemat przedstawia sposéb podtaczenia serwomotoru géra/doét do skrzynki sterowniczej.

&

A

PODLACZANIE PILOTA
Ponizsza ilustracja pokazuje, jak podtgczy¢ pilota.
Upewnij sig, ze ztgcze jest catkowicie wtozone, a 26ty ogranicznik nie jest widoczny.

Ztgcza pilota

PODLACZANIE SERWOMOTORU WKEADANIA/WYCIAGANIA
Ponizszy schemat przedstawia podtgczenie serwomotoru wktadania/wyciggania.

Serwomotor

serwomotoru

Przewéd
serwomotoru
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5. Instrukcje dotyczace konfiguraciji

Ustawienia maksymalne i minimalne

O
Q

127mm (5 cala) Minimum
350mm (13.7 cala) Maksimum

37mm
(1.5 cala)
Minimum
137mm
(5.4 cala)
Maksimum
640mm —
(25.12 cala) — —.:.E i
Minimum
900mm
(35.4 cala) S 410mm .(16,1 cala) \
i Minimum
Maksimum
PR 610mm (24 cala)
(W zaleznoéci od \
skoku sitownika) & Maksimum (i(iosnglla)
EU: / Maksimum

8 Nm

6 Ibft \@ 50
%

8 Nm
6 Ibft~—~—Q
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5.

POZYCJE WSPORNIKA StUPKA OBROTOWEGO

Ponizsza tabela przedstawia dolne pozycje wspornika serwomotoru zalecane dla réznych obcigzern serwomotoru:

Instrukcje dotyczace konfiguracji

100Kg
220Ibs

125Kg
275Ibs

150Kg
330lbs

200Kg
440lbs

Actuator
Stroke
(mm)

900 (35.4)

890 (35)

880 (34.6)

870 (34.3)

860 (33.9)

850 (33.5)

840 (33)

830 (32.7)

820 (32.3)

810(31.9)

800 (31.5)

790 (31.1)

780 (30.7)

770 (30.3)

DLUGOSC WYSIEGNIKA mm

760 (29.9)

750 (29.5)

740 (29.1)

730 (28.7)

720 (28.4)

710 (27.9)

700 (27.6)

200

690 (27.2)

680 (26.8)

670 (26.4)

660 (26)

650 (25.6)

640 (25.2)

250

300

o o
Ired S
34 @

o o
e} o
~ o]

o
el
~

NIE
uzy-
WAJ

Dopuszczalne pozycje

Dodatkowa strefa regulacj

NIE UZYWAJ

Smart Lifter — Seria L-P

www.autochair.co.uk
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5. Instrukcje dotyczace konfiguraciji

Ustawianie wysiegnika (wysuw w pionie)
Ustaw wysuw w pionie na maksymalng wysokos¢, aby zmieécit sie pod podsufitkg. Wykonaj ponizsze czynnoéci, aby
wyregulowac wysuw w pionie.

=
&
fod %

Upewnij sig, ze serwomotor jest catkowicie wsuniety, Poluzuj cztery mocowania zaciskéw, jak pokazano na
jak pokazano na rysunku. W razie potrzeby uzyj pilota,  rysunku.
aby go wsunagé.

Podeprzyj poziomy wysiegnik Smart Liftera i poluzuj szes¢ Uzywajac obu rak, zwigksz wysoko$¢ weiggnika.
mocowan gérnego wspornika serwomotoru. Umozliwi to
regulacje wciggnika.

Smart Lifter — Seria L-P www.autochair.co.uk
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5. Instrukcje dotyczace konfiguraciji

Ustawianie wysiegnika (wysuw w pionie)
Ustaw wysuw w pionie na maksymalng wysokos¢, aby zmieécit sie pod podsufitkg. Wykonaj ponizsze czynnoéci, aby
wyregulowac wysuw w pionie.

Wyreguluj wysokos¢ weiagnika tak, aby wysiegnik Na rysunku pokazano wysiegnik z wystarczajacym
przechodzit pod tapicerkg bagaznika. prze$witem, aby wciggnik mégt manewrowaé do $rodka i
na zewnatrz bez przeszkdd.

Gdy wciggnik znajdzie sie na zadanej wysokosci, dokre¢  Na koniec dokrgé momentem 8 Nm (6 funtéw na stopeg)
sze$¢ gbrnych mocowan serwomotoru momentem 12Nm  cztery mocowania zaciskow.
(9 funta na stope).

Smart Lifter — Seria L-P www.autochair.co.uk
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5. Instrukcje dotyczace konfiguraciji

Testowanie konfiguracji
Po ustawieniu maksymalnego wysuwu w pionie, przetestuj konfiguracje i sprawdz, dokad siega wciggnik. Pozwél na
dodatkowy skok (w przypadku, gdy pojazd nie znajduje sie na réwnym podtozu).

Jesdli weiggnik dosiegnie urzgdzenia wspomagajgcego mobilno$¢ przy biezgcych ustawieniach, upewnij sie, ze
drazek rozporowy pasuje do urzadzenia wspomagajgcego mobilnos¢. Przejdz do strony 17, aby w razie potrzeby
wyregulowac¢ dragzek rozporowy.

Regulacja konfiguracji

Jedli weiggnik nie dosigga urzadzenia wspomagajgcego mobilno$é, mozna wyregulowac ustawienie stupka
obrotowego, aby zwiekszy¢ zasieg wciggnika. Procedura wymiany stupka obrotowego znajduje sie na stronach 15 i
16. Aby uzyskac¢ informacje na temat dopuszczalnych ustawien dla réznych skokéw serwomotoru i obcigzen, nalezy
zapoznac sie z tabelg na stronie 12.

Pozycja stupka obrotowego

Dopuszczalne ustawienia dla réznych skokdéw serwomotoru i obcigzen mozna znalezé

w tabelach na stronie 14. Dtugo$¢ wysiegnika nie powinna przekracza¢ 900 mm (35,4 cala). Nie nalezy ustawia¢
dtugoéci wysiegnika Smart Liftera Serii LP mnigjszej niz 640 mm (25,2 cala). Jesli wykres pokazuje, ze wymagana jest
inna pozycja dolnego wspornika serwomotoru na stupku obrotowym, nalezy to zmieni¢ w pierwszej kolejnoéci.

Zlokalizuj mocowania wspornika serwomotoru na stupku  Zdejmij mocowania dolnego wspornika serwomotoru
obrotowym. (uwazaj, aby wysiegnik nie spadh).

Smart Lifter — Seria L-P www.autochair.co.uk 15



5. Instrukcje

dotyczace konfigurac;ji

UWAGA: W przypadku pozycji stupka obrotowego B i D wsporniki serwomotoru nalezy obrécic¢ tak, aby otwér na dolne
mocowania serwomotoru znajdowat sie na dole, a nie na goérze. Patrz strona 12 w celu wyjasnienia pozycji wspornika
serwomotoru. Te pozycje stupka obrotowego bedg wymagaty usuniecia dolnych mocowarn serwomotoru.

Wyreguluj potozenie wspornika serwomotoru
(Patrz limity ustawien na stronie 12).

Przymocuj mocowania wspornika serwomotoru do stupka
obrotowego.

Jesli pozioma czeé¢ wysiegnika nie jest réwnolegta do Czg$¢ pozioma pokazana na poziomie podtogi bagaznika
podtogi bagaznika, konieczna bedzie regulacja wysuwu  Z catkowicie wsunigtym serwomotorem.

w pionie.

Smart Lifter — Seria L-P

www.autochair.co.uk
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5. Instrukcje dotyczace konfiguraciji

2-punktowy drazek rozporowy (typu ,,dziurka od Mocowanie dragzka rozporowego
klucza” i ,,karabifnczyk”) Przymocuj drazek rozporowy w sposéb pokazany
na ponizszej ilustracji.
130mm
~<a—»—(5.12 cala)
DIEI] Maksimum
@ S|
= = = i
410mm (16.14 cala) Y
< Maksimum RN
610mm (24.01 cala)
Maksimum 300mm
(11.81 cala)
Maksimum

Ustawianie drgzka rozporowego

Zmierz urzadzenie wspomagajgce mobilnos¢ i w razie potrzeby dostosuj szeroko$¢ drazka rozporowego i dtugosé
pasa, jak pokazano w ponizszych krokach.

NIE ustawiaj drazka rozporowego poza maksymalne/minimalne limity, jak pokazano powyzej.

Regulacja szerokosci

Aby wyregulowac¢ drgzek rozporowy, znajdz cztery sruby Wysunh quek rozporowy, jak pokazano na rysunku i
mocujgce po obu stronach dragzka rozporowego i poluzujje. dokre¢ $ruby regulacyjne na zadang szerokos¢.

Regulacja dtugosci pasa

Aby wyregulowa¢ pasy na drazku rozporowym, poluzuj Zacisk i mocowania zostaty usuniete w celu zachowania
dwie Sruby regulacyjne, jak pokazano na rysunku. przejrzystosci.

Smart Lifter — Seria L-P www.autochair.co.uk 17



5.

Instrukcje dotyczace konfiguraciji

<
L

>

Przesun pas w doét do zgdanej dtugosci.

Ustawianie wysuwu w poziomie

Nacisnij zacisk, aby zablokowa¢ pas na miejscu i dokre¢
$ruby regulacyjne momentem 4 Nm (3 funty na stope).
Pasy powinny by¢ réwnolegte.

Wysuw w poziomie petni dwie funkcje: przede
wszystkim jest regulowany w celu dopasowania
do szerokoéci drazka rozporowego,
zapewniajgc obracanie drgzka rozporowego
bez uderzania o wysiegnik. Mozna go réwniez
zwigkszy¢, aby zapewni¢ wiekszy przedwit
migdzy urzgdzeniem wspomagajgcym
mobilnoé¢ a samochodem podczas
podnoszenia/opuszczania. Jesli wymagane
Jjest bardziej optymalne ustawienie wysiggnika
poziomego, mozna zastosowac nastepujaca
procedure.

Odkre¢ ptytke zaciskowag na ramieniu wysiegnika za

pomocg klucza imbusowego, jak pokazano na rysunku.

Przesun ramig wysiegnika na zewnatrz.

Smart Lifter — Seria L-P

www.autochair.co.uk
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5. Instrukcje dotyczace konfiguraciji

Przesun ramie wysiegnika do zgdanej dtugoéci. Po Dokre¢ ptytke zaciskowg momentem 8 Nm (6 funtéw na
zamocowaniu urzgdzenia wspomagajgcego mobilno$é stope).

nalezy umozliwi¢ jego kotysanie sie.

Testowanie konfiguraciji

Po dokonaniu wszystkich regulacji przetestuj konfiguracje. Jesli wymagane sg dalsze regulacje, nalezy wprowadzi¢
poprawki i przeprowadzi¢ ponowne testy.

Upewnij sig, ze urzgdzenie wspomagajgce mobilnoé¢ jest wywazone
podczas podnoszenia i ze uchwyt do podnoszenia na urzadzeniu
wspomagajgcym mobilnoéé nie $lizga sig.

Nieprawidtowy érodek ciezkosci.
Wyreguluj, aby uzyskac srodek ciezkosci,
przesuwajgc mocowania. Podnie$, aby
sprawdzi¢ Srodek cigzkosci.

Po zakonczeniu konfiguracji nalezy przekaza¢ urzadzenie klientowi.

Smart Lifter — Seria L-P www.autochair.co.uk 19



6. Instrukcje dotyczace pilota

4-KIERUNKOWE ELEMENTY STERUJACE PILOTA
Funkcje przyciskéw

PREYCISK GORA PRZYCISK WEACZANIA/
PRZYCISK DOt WYLACZANIA = Naciéni i zwolni, aby wiaczyé/wytaczyé
/ PRZYCISK zasilanie. Jesli podswietlenie jest
{4 WKELADANIE widoczne, wciggnik jest waczony, jedli
<< ) nie - jest on wytgczony.
KONTRON NS PRZYCISK GORA = Naciénij i pr;ytrzyr:naj, aby wciggnik
SERWISOWA /\ ) PrZ’?ISU.'_T&l* sie wgore o
PRZYCI“ PRZYCISK DOL = Nacisniji pr;ytrzyr:naj, aby wciggnik
WYCIAGANIE przesunat sie w dot
PRZYCISK WYCIAGANIE = Naci$nij i przytrzymaj, aby wysungé
PRZYCISK WEACZANIA weiagnik
WYLACZANIA agni . .
PRZYCISK WKEADANIE = Nacisnij i przytrzymaj, aby wsungé
wciggnik

Zabezpieczenie nadpradowe (OCP)

Zabezpieczenie nadprgdowe jest wbudowane w system, aby przedtuzy¢ zywotno$¢ Smart Liftera. Jesli system wykryje
zbyt duzy pobdr pradu, zasilanie systemu zostanie odcigte na 3 sekundy. Moze sie to zdarzy¢, jesli drazek rozporowy
lub urzgdzenie wspomagajgce mobilnos¢ uderzy o przeszkodg / zetknie sig z nig lub jesli podnoszony tadunek jest
wiekszy niz udzwig/limit wagi wciggnika.

Przycisk GORA, DOt, WYCIAGANIE lub WKEADANIE

Podczas ruchu weiggnika (GORA, DO, WYCIAGANIE, WKEADANIE), jedli zetknie sie on z przeszkoda, a przycisk GORA,
DO, WYCIAGANIE, WKEADANIE nie zostanie zwolniony, uruchomi sie OCP.

Podczas OCP (i przez 3 sekundy po zwolnieniu) PRZYCISK GORA, DOk, WYCIAGANIE lub WKEADANIE jest wytaczony.

Nastegpnie powréci on do normalnego stanu ,Wt.”

Czas uruchomienia OCP: 0,1s przyciski GORA, DOt, WYCIAGANIE i WKEADANIE beda migaé przez czas ich naciénigcia
+ 3s po zwolnieniu.

Czestotliwoé¢ migania: WEACZ na 0,25 s, nastepnie WYLACZ na 0,25 s, po czym powtdrz

Automatyczne wytgczanie

Jedli przez 5+0,5 minuty nie zostanie wykonana zadna operacja na pilocie, system wytgczy sie automatycznie.
Podéwietlenie zniknie, wskazujac, ze urzadzenie jest wytgczone.

Zapobieganie wielokrotnemu naciskaniu

Jedli naci$niety zostanie wiecej niz 1 przycisk, zadna funkcja nie zostanie uruchomiona, a wszystkie przyciski bedg
miga¢ miedzy poziomem niskim i wysokim, dopdki oba nie zostang zwolnione.
Naci$nij ponownie przycisk w celu ponownego uruchomienia pilota - brak aktywacji po zwolnieniu drugiego przycisku.

Miekki start

Predkos¢ jest zwiekszana o 5% (petnej predkosci) co 50 ms, az do osiggniecia petnej predkosci (1 s) lub do
osiggniecia gérnego/dolnego limitu badz wyzwolenia OCP.

Twarde zatrzymanie

Predkos¢ jest zmniejszana o 12,5% (petnej predkosci) co 50 ms, az do catkowitego zatrzymania (400 ms) lub do
osiggniecia gérnego/dolnego limitu badZz wyzwolenia OCP.

KONTROLKA SERWISOWA

Gdy pilot wykona 1500 naciénie¢ PRZYCISKU WEACZANIA (odpowiada to 1
wyprawie do sklepu dziennie, codziennie przez 1 rok), zaswieci sig kontrolka
serwisowa.

(Nalezy pamigtad, ze dziatanie wciggnika nie zostanie zaktécone po
wigczeniu kontrolki serwisowej).

Serwisowa dioda LED $wieci sie na
pomaranczowo
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6. Instrukcje dotyczace pilota

Aby zresetowac kontrolke serwisowg, wykonaj kolejne kroki po zakonczeniu serwisu.

Wytacz pilota, Nacinij PRZYCISK DOK i Naciénij PRZYCISK Naciénij PRZYCISK DO i

gdy urzgdzenie i PRZYCISK WEACZANIA/ GORA, PRZYCISK DO i i PRZYCISK WEACZANIA/
wspomagajgce WYLACZANIA przez 10 PRZYCISK WEACZANIA/  WYEACZANIA przez 10
mobilnoé¢ znajduje sie sekund. Jestes teraz w WYLACZANIA przez 10 sekund, aby wyj$¢ z trybu
na ziemi, naciskajgc trybie instalatora. sekund, aby zresetowaé instalatora.

PRZYCISK WEACZANIA/ interwat serwisowy.

WYLACZANIA

UWAGA: Serwisowa dioda LED i pod$wietlenie przycisku WEACZANIA/WYEACZANIA migng 5 razy, wskazujac, ze
resetowanie zostato zakoficzone. Serwisowa dioda LED zostanie teraz wytgczona.

Rozwigzywanie probleméw - Tryb LA (domysine ustawienia wciagnika L-P)

Pilot powinien by¢ wstepnie ustawiony w trybie LA (jest to ustawienie domysine dla wciggnika L-P).
Jedli z jakiegokolwiek powodu podczas testu podnoszenia pilot nie dziata zgodnie z oczekiwaniami, pilot moze by¢
ustawiony w trybie LM. Aby zresetowac pilota do TRYBU LA (ustawienia domysine), wykonaj ponizsze czynnosci.

Witacz pilota, naciskajgc przycisk Naciénij oba PRZYCISKI WKEADANIA — Podéwietlenie PRZYCISKU GORA

PRZYCISK WEACZANIA/ i WYCIAGANIA przez 3 sekundy, jak mignie, wskazujgc wybor trybu L-A.
WYLACZANIA. pokazano na rysunku.
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7. Przekazanie klientowi

1. Upewnij sig, ze uzywane sg ustawienia stupka obrotowego na stronie 14 i ze wszystkie ustawienia momentu
obrotowego sg prawidtowe.

Dealer:

Adres:

Kod pocztowy:

Numer telefonu:

Data zakupu:

Numer seryjny:

.

2. Zademonstruj klientowi i upewnij sie, ze wie, jak 3. Wypetnij dane instalatora na ostatniej stronie
obstugiwa¢ Smart Liftera. instrukcji obstugi.

4. Szczegbty dotyczace ustawien Smart Liftera i drazka
rozporowego znajdujg si¢ na stronie 23 niniejszej
instrukcji.
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8) Szczegoty dotyczace instalatora

Zainstalowat: Drukuj:
Podpisz:

Data:

Adres instalatora:

Kod pocztowy:

Telefon:

Smart Lifter LP (koto) 100Kg (220Ibs) 125Kg (275lbs) 150Kg (330lbs) 200Kg (440Ibs)

Numer seryjny wciggnika:

Parametry znamionowe
zestawu montazowego:

Parametry znamionowe
akcesoriéw do

podnoszenia:
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